TMV035 Analys och linjar algebra K Kf Bt, del B, 2003—08—26. Lésningar.

1. 1arctan(2t)

* 1 1
2. u(z)=1 +/0 747 dy=1+ B arctan(2z)
3. Se boken.

4. —2cos(2) + sin(2)

w'(z) =1/z; u(l)=0.
med losning u(z) = log(x).

7. (b) u(t) = upe 3 + fg e 3t=9)pds = uge 3t + %(1 —e %) = (up — L)e 3 + %
8. —

9.

10.

11. (a) Vektorerna a,b, ¢ &r linjart oberoende om likheten aa + B8b + yc = 0 &r uppfylld endast
om skaldrerna a = =y = 0.

(b) Ekvationen aa + 8b + yc = 0 blir pa matrisform

1 4 2 0

2 3 1][% 1o

3 2 0 Bl = 0

41 1| U 0

Gauss eliminationsmetod leder till det ekvivalenta systemet
1 4 2 0
0 -5 =3/ |2 o
0 0 0 Sl = 0
o o ol 0

Losningen blir

o 2¢ 2

5 5

8 = | k| =t |3

¥ t 1

dér t dr ett godtyckligt tal. Talen «, 3,y behover alltsa inte vara 0 och vektorerna a, b, ¢ ér alltsa

linjért beroende.

(c) Med t =1 far vi 2a — 2b+c =0, dvs c = —2a + 2b.

(d) Rékningarna i (b) visar att nollrummet dr méngden av alla vektorer av formen
2
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t —
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Vektorn —g bildar en bas fér nollrummet.
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12. (a) Sdtt wy = u, we = v/, sa fas
wi =u = we
wh =" =u® —u— (W) =wd —w —wi
vilket dr det 6nskade systemet
/
w' = f(w),
(w) med f(w) = 3_w2_ 5|, wo= vol
w(0) = wo, wy — w1 — w; U1
(b) De stationéra losningarna ges av f(w) = 0, dvs
Wo = 0

w —wy —wi =0
. . I 0 1
med l6sningarna we = 0, w1 = 0,41. Dvs vi har tre stationdra punkter w = ol = 1o och
w— -1
=10l
(¢) Jacobi-matrisen &r

f'(w) = {37@0_ 1 _Qle] ERACDA {(2) —12] '

Linjériseringen av f i punkten w = { blir

1

1
1

Fw) = o)+ - o = | 4|+ 5 L] [ ]
(d) Férsta steget av Newtons metod:

a=ran=y L e=-ran= 7]



